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Linear H-Track Aktuatoren

GROSSE LEISTUNG AUF KLEINEM RAUM

Der H-Track lisfert die Leistung von Hydraulik, jedoch ohne den immensen Platzbedart
und die unerschwinglichen Kosten herkdmmlicher Hydrauliksysteme.

Als besonders robuster Elskiro-Aktuator emreicht der H-Track Verstellkrafte von bis
zu 21.350 N und Verfahrgeschwindigksiten von annahermnd 100 mm's. Die H-Track
Produlctfamilie bistet die kompakteste EinbaugriiBe ihrer Klasse: das patentierte
Design aus Ventil und Ausgleichsbehélter nutzt den wvorhandenen Platz deutlich
effizienter als vergleichbara Modells.

Die vollstandig gekapsslten H-Track-Modelle sind zudem wetterfest, staubdicht,
korrosionsbestandig sowie geprift nach IPET statisch (kurzzeitiges Eintauchen) und
IPESK. (Hochdruchkreinigung). Dank drei unterschiedlicher Fluid-Ausflihrungen edaubt
der H-Track Betriebstemperaturen von —40 °C kbis +82 "C, sodass er die ideals
Lésung fur besonders raue Bedingungen darstellt.

Wit Hublangen bis 400 mm, optionalen Endlagenschaltern und mehreren erhaltlichen
Kenfigurationen ist der H-Track ein interessanter Neuzugang auf dem Aktuatoren-Markt.

Fiir extreme
Anwendungen, die
hohe Tragzahlen im
kompakten Paket
erfordem

BESUCHEN SIE UNS IM WEE UNTER

www rodnguez. de
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H-Track — Einsatzbereiche

Der H-Track ist ein neuer Blektro-Aktuator mit autarker
hydraulischer Betatigung, konaipeert fur den steigenden
Bedarf an Aktuatoren mit hoher Laistungsdichte in
vieffialtigen Anwendungen wie Feldspritzgestange,
Schneepiiugschide, Patientenlifte und Mahwerkheber.

WIDERSTEHT HOHEN LASTEN UND
SCHWEREN STOSSEN AUF DEM FELD

Modemes Feidspritzgestange wird immer |&nger -
bis zu 40 m n den USA und Gber 50 m in Europa
Entsprachend steigt die Befastung auf die Akduatoren
exponentiall an. Fir diese enormen Anforderungen bictet

der H-Track die hervorragende Losung

Aktuatoren werden genutzt, um die langen Sprihbaken
fur den Transport einzukdappen. Beim Bn- und
Auskiappen der Baken werden die Aktustoren extram
belastst. Diese Beanspruchung steigt dramatisch an,
wern das Sprihgerat in Bewegung ist, denn jedes
Einfedern der Balken erzeugt extreme Lasten auf das
Aktustorsystem..

Diese kombiniert wirkenden Krafte flihren zu gewsltigen
KraftstoBen, denen die mesten alekirischen Aktuatoren
richt lange standhatten. Der H-Track kommt mit desen
Widrigkesten dagegen problemios zurecht

DER H-TRACK - LIEBT AUSSENEINSATZE
UNTERSCHWERSTEN BEDINGUNGEN

Bnsatze im Freen bedeuten iy Aktuatoren besonders raue
Bedingungen. Der vollstandig gekapssite H-Track trotz
Wind und Wetter mit Leichigheit,

EBne besondars raue Anwendung fir Aktuatoren sind
Schneepfiige, ba denan regaimaig Situationan auftreten,
die andere Aktuatoran sofort zerstoren wirden, 2.8, der
Aufpral auf ein Betonhindemis in voller Faihrt. Dank senes
einzigartigen Designs aus Ventd und Ausgleichsbehalter
karn der H-Track soiche Schiage abiedem und biaibt
funktionsiahig. Optiond kann er zudem fir Temperaturen
b 40 °C ausgeststist werden, um selbst bei arktischen
Kimaverhaiinissen auveriassig 2u arberten.

Mahwerkheber snd ein weiterer Bnsatzberaich, wo
alekinsche Aldustoren ganzen. Angesichis immer groBerer
Mahwerke und schnallerer Arbeitsgeschwindighkedan
stofien herkommiche Blekiro-Aktuatorsn

jedoch an itve Grerzen. Mit seiner auneriassgen
Lasthalteloaft, verbesseren Langlebighedt fr hohere
Transporigeschwindighketen sowie Unaempindichict
gagan Hochdruckreniger ist der H-Track die perfakds
Losung fir die nachste Generation groBerer und schnalierer
Maher.
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H-Track Elektrischer Linearakiuator

Vollstéandig autark

Motor, Pumpe und Ventile sind in einem kompakten
Power Pack untsrgebracht, das dirskt am kombinierten Zylinder-

Tank montiert ist.
Verschiedens Kolbenstangzn-Enden
erhiftlich Schraubverbindungen,
Kugelgelenka.
Das ,,Power Pack" \ integrierter Zylinder und Tank
* Anachluss mit nur zwei Dréhten &“.z:‘m kompakte m-:'g.
» Zwei ZahnradgréBen in proportional zur Hubidnge ist.
VK;’ "b'.’;:: f':r" Ve.sbcb" °g°.."°" » Der Zylinder/Ausgleichsbehalter
- Fvé:d e sorgt fiir sine auBerst kompakte
5 < s Ld=ung, die proportiond zur
* Laufrichtung des montierten Hublange ist (DOPPELT])
Mo Distio Phetichiong « Schutzrohr dient als
* Spezidle Ventilanordrung reduziert Ausgleichsbehdter fur dis Pumpe
Arzshl der Bautsile und verhindert zur beassren Kihlung dezs
Druckmediuma

Probleme bezgl. Vdumen/

Druckdiffersrz » Zugstangen-Bauweiss
* Erhohter Wirkungsgrad dank * Ausgleichsbehdter umgibt
zum Patent angemsaldatem ' Druckzylinder proportional zur
Doppstank-Wechzalventi mit Hublange
Gegendnuckausgeich y
Handhilfsbetith raubt di
* Dreitelige Konstruktion erdsubt : K::;er:bmeg::gn:ng :Jotlf-lal— :
mehrere Kombinationsn Situationsn
mit demseben Aktustor:
Druckspeicher, sxtamea Zylinder,
saparate Tanks usw.
* Viels Motor-Ausfihrungsn decken
praktiach jaden Anwendungsfall
&b
Handhilfsbetatigung
Kompakte Zahnrdpumps
und Ventils in zahkreichan
Konfigurationan fr
unterschiadiche Driicka
und Férdermangen
Zwei Standard-
EBodznbafestigungen
arhaltiich
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H-Track Elektrischer Linearaktuator

Kompakte Bauform
H-Track Aktuatoren passen In Anmwendungen mit einer

Einbaulange von 121,92 mm + Hub und liefern dennoch bis zu PRODUKT-HIGHLIGHTS:

21350 N Verstellkraft. = Fesible Bohnungs- und Kolbenstangen-
) Kombinationen erauben vielialige
Wartungsfrei Anbaukonfigurationsn

Die ab Werk dauergeschmierten Gerate erordermn keinedsi

weiters Justisnung oder Wartung und garentiersn dber ihre e e

Knickiast
gesamte | sbensdauer sine gleichblsibend hohe Leistung. e
Alle Aktustoren erhalten sine enjahrige, beschrinkts * Geringers Einbaul&nge als jeder andars
Herstellergarantie. handelsiiblicher elekdromechanizche Akbuator
. = Kain vibrationsbedingtes Wandem oder

Ausgezeichnete Lasthalekraft h?drr'L.ml Selbatblockiersn
Wamer Lineer H-Track Aktuatoren arbeiten sowohl auf Dnuck ) } ] ) )
als auch auf Zug. Sie halten eine Last ohne Enargiezufuhr + Optionale Drosselkreise an einer oder beiden Seiten
in beiden Richbungen stabil. Die statische Lasthakekratt ist des Aktuators verhindem ein Vorauseilen der Last
grundsaiziich hiher als die dynamische Lastbewegungshratt. * Fluid-Ausgleichshehalter ist baliiftet und mit

. . beweglicher Klappe verschiossen, sodass dar
Energieeffizient Aktustor- und Pumpenbstrish chne EinschiisBungen
Die elekirische Stewsrung songt ohne Hydreulkvermohnng oder Kavitation in jeder Ausrichtung maglich ist
oder enders kostepislige Komponenten fir senfie ineare ) .
Bewegungen. Der H-Track verbraucht deutlich weniger Strom * Mindest-Montageststand 12 om
als ein vollhydraulisches Systern, da er nur fir die Bewegung
Energie bendtigt.
Uberiastschutz

Die Motorwicklungen verfiigen Ober Wameschutzschalter,

die den Aktuator-Motor bei Oberhitzung oder hohem
Uberstrom ebschalten. Nach Abkiinlung des Motors edfolgt sin
automatisches Resat. En Standard-Uberastwert bestimmi,
wann die Last zu hoch oder des Hubende emeicht ist

Vielseitigkeit

‘erschiedens Pumpenkonfigurationen erzeugen
Geachwindighsiten von 5 mm bis kmapp 100 mm pro
Sekunde. Unterschiadiiche Kolbenstangen-Enden erdauben
gine flexible Montage. Motor-Ausfihrungen mit 250 und
560 W sowie wahhweisa 12, 24 oder 48 VDG erleichiem die
Stromversongung.

Weitere Vorziige

» Einfacher Einbau und Batrish

» Hohe Stoffestigheit

= luein Wandern oder Blockieren bei Richfungswechssin
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H-Track Elektrischer Linearaktuator

Leistungsmerkmale

« Hydraullseher Anfrco Iefart
biz 27U 21350 M Vierstellkratt und
‘erfahroeschwindghkelten von anndhemd
100 mimvs.

+ Das eloxlarte Aluminiumgahiuse
lst kormeslonsbestandg und schitzt
vor 2chmutz, Staub, Feuchtigrelt
sowle vislan Komasiven Stoffan. Skne
Kaontomritdtsmatrs auf Sata 1819,

+ Toemperaturbetriobsberalch
-26 °C bis +85 =G (Standard).
—A0° G bls +547 C sowke —18° S Dls +80°
{optonal.

+ Standardhublangen von 51, 102, 152,
203, 254, 306, 356 und 408 mm

» Sonoarangen oder gibers Langen aur
Arfrage

+ IPEOK dynamisch
IPET statisch (kKurzzeltiges Eintauchen)

H1, H2 und H3 sind die Grundmodale der H-Track-Farmille. Sk + Kolbenstange erfordert kelnen
verfiigan Uber einen paterierten fuldtechrischen Antriab for externen Verdrehschutz

hohe Tragzahken bl extremen Anweardungen, are kompaktars

Enbaugrics als Akbustoren Idantischer Tragzahnl sowle

Endringungsschutz und Komosionsfestigket,

Dar H-Track verwendet alne extamea Zahnm@dpurmpe, da mit dem
kormoinierten Ausgalchsberstoraktuator verbunden 1st, sodass
ein basondars stoffestes Modell entstant. Die Pumpsa des H-Track
Ist pollert, gerainigt, gaspalt und wird unter Yakuum mit entgastam
Hydraulikud bafiilt, Cas Systarn et wollstindig gekapsst und

nat kelne Schiguche, die undichit werdan kénnan. Somit emaltan
Sk aln Ober die gesamte Leberadausr aln verschmutzungs- und
wartungsieles Gerst,

Technlache Daten

Tragzahl Biz 2u 21350 N, sishe Sait= 13
Geachwindigheit 5 mm big kmapp 100 mmis
[Eingangsspannung 12, 24 cder 48 Sok Gleichetmom fiir dls Modall
Statizche Tragzahl 2224 N fir ala Modslks in Schubvichtung
Hublinge 51, 102, 152, 203, 254, 305, 356 und 406 rm fiir alle Medslls
(Gabelkopfendsn Stardard, 15,8 rom Durchmesssr
Einschattdausr 25 % fir ale Modzlls
Bedriebstemp.-Bereich -2% " big + B5 "C fir ala Modslle

—40°C his +54 °C und —1B *C bis +80 °C optional
Schutzart IPES dynamizch, IPESK und PST statisch
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H-Track Elektrischer Linearaktuator

Auswahlhilfe

5o trefien Sie lhre Auswahl
Zur Auswaehl sines Modells brauchen Sie als Mindestangaben:

Mutzast

Hub
Betrisbaspannurg
Batrisbanichtung

Bomp =

Schritt 1 - Nutzlast

Dia Mutzlsst ist de Kraft, die nobwendig ist, um die auf

dia Mechanik wirkande Last zu schisben bzw. zu dehen.
Filren Sie sine gesignets mechanischs Analyze durch, um
den komakten Kraftbedarf ou emmitteln. Bei Festiegung der
Mutzdest wind sin Sicherheitefaktor von 1,2 auf den Kraftbedarf
empfohlen.

Belsplal (Abbllidung 1): Dis Analyss hat ergeben, dass das
bekannte Gewicht am Hebelam sinen Kraftbedarf von 1500 I
fir den H-Track bedeutet. Muizlast = 1,2 x 1500 = 18001b

1500 b

Abblidung 1

Schritt 2 - Hub

Der Hub definiert den bandtigten vollen Verfahraeg von

ganz eingefshren bis ganz ausgsfahren. In Abbildurg 2 =il
dar Hebelam 5 5 Zoll von Punkt A rach Punkt B bewegt
werden. Als Faustregel solten Sie den Hub ein wenig grober
dimensionieran, damit der Akduator nicht intern anschlagt.
Wanngleich ein Anschlegan keina Schaden hervormufen kann,
aoltts ez nach Magichhksit varmieden wardan.

Belsplel (Abbildung 2): 5,5 (140 mm) bendtigter Vierfahraeg,
urn die Last von A nach B ou bewegen, Wahen Sie einen
H-Track mit " Hub.
Punkt B
5.5% (140 mm)

Punkt A

Abblidung 2

Schritt 3 - Betriebsspannung

Laut Katalog gibt e= drei Bstriskbespannurgsoptionsn.
Ublicherwsiza wird der H-Track Aktuator in sinem mokilan
Gerdt mit Battariestrom betisken. 12, 24 undicder 48 VDT
sird hier gargig. Andere verfligbars Spannungen erhalten
Sie auf Anfrage. Achten Sie auf de entaprechendsn
Leiturgeguerschnitia. Fur den 250-Watt-Motor 2ciite dar
Leitumgzquerschnitt AWS 10 bis 12, fir den SE0-Watt-hotor
AW B bis 10 betragen.

Belsplel: Die Arwvendung ist ein Mut fshraaug mit 1.2-Volt-
Batterie mit 440 A Kalstartstrom und Lichtmisschine. Dis
Spsisung des Aluators arfolgt iber 10-AWG-Kabel urd =in
Schalteystemn, das 60 A Deusrstromaufrahme unteretit 2t

Sehritt 4 - Betriebsrichiung

Wichitig ist, ob ee sich um eine Schub-, Zuglast oder bseides
handelt. Siehe Seite 8 ([Schritt 2) zu amverdungstechniachen
Ubarlegungen. Aulerdam muss die Wikung der Schwerkmaft
bekannt gein. Wird die Last in Richtung der Schwerkraft-
Beschleunigung bawegt, kann sis lberbeschleunigen, wes zu
Rattarn fihrt. In diezen Falen ist sin Drossehvantil erforderich.
Wenngleich der H-Track Aktustor aumesist in jeder Ausrichiung
genutzt werden kann, solten Sie bei ganau senkrecht nach
unten weissnder Kolbenstange technische Beratung sinholan.

Belzplel (Abbdung 3): Dis Schwerkraft beechlaunigt de Last
in Schubrichtung des Alktuators (Plel). Dieser Zustand mit
nach oben weiserdar Kobenatangs erfordart ein , Drossskentil
Schub”, um die Last sicher kontrolieran zu kinmen.

Richtung der
Schwerkraft-
tung 3 b=sachlaunigung
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H-Track Elektrischer Linearaktuator

Auswahlhilfe
Aufbau eines Bestellcodes Lastiabell
L ) Motorcode 1 - 250 W Motorisistung
Aus demn vorgenannten Beispiel zu den erforderlichen Unten die Auswahi fiir dieses Baispial
Mindest, sich Infomationen:
e s S Y
1. 1800 b Nuzlest
2. 6Zol Hub Miax. Last Max Baolwgs.- | Pumpen- | Gescin.
3. 12 VDG Betrisbsspannung fibs} Last Code | code
4. Betrisbsrichtung: Kolbenstange drickt nach oben 500 75 Hi B4 a5 1
750 563 Hi Ad 2 115
Schritt 1: 1000 750 Hi B 1,75 05
Suchen Sie in den Lest-Auswshlisbelen suf Sede 13 nach n
1250 ga2 H2 B3 1.4 0.4
der Mutzlast Beispiek
1500 125 H3 B3 12 0,35
Wir finden einen Aktustor, der beim Ausfahren 2000 bs 75D 1313 H3 g2 0,20
bewegen kann. Die Juglast interessiert uns weniger, da der
Aktuator die Last in unserem Fall nicht ziehen muss. Wir finden ?m 1?” “: e ']::EE' ?‘in
einen Bobnungscode H2, Pumpencode A2, Betrisbscode 2350 1688 H2 H 08 0.2
12 und einen Moforcodie 1 [=iehe Lesttsbelle, Seite 13). H2 2500 1983 H2 A 05 015
bedeutet nudem, dass wir sinen Durchmesser von 0,637 3000 2800 Ha a1 0,45 012
benafigen. Der Kolbenstangen-Code filir diesen Durchmesser
lautat 2. Laut H-Treck-Konfiguretor beginnt unser Bestalcods
wie fiolgt
. H2 -12-_A22- - .
Schritt 2: Schritt 4:
Wir kinnen den bendtigien Hub mit & Zoll festiegen. Demit Diie Maschine, in die wir den H-Treck einbeuwen wollen, verflgt
lautet urser Bestellcods im H-Track-Konfigurator jetzt diber 12 Vol Gleichstrom.
H2 -12- A22- -06 Diarit sisht unser Bestelloode wie folgt aus:
Schritt 3: H2C-12-1A22- 06
Die Last wird nach oben geschoben. Arhand dieser Angabe
wihlen wir den Droeselcode C. Sehritt 5

Dier Anbausituation in unserem Beispia ist ideal fir den H-Track.
Die standardmalige Gabelkopi-Montege am Folbenstangen-
und Zylinderboden-Auge reicht aus.

| HINWEIS: Wenn Sie lhre LastKolbenstangen-
Ausrichtung nicht kennen, soliten Sie sicherheitshalber B
fur beide Richtungen auswahlen.

Damit ist der Bestellcode vollstandig:

H2C-12-1A22-A-06

Damit sieht urser Bestelcode wie folgt aus:
H2C-12-_A22- -06

H-Track-Konfigurator

R C - 12 - 1 A2 2 - A - 06 R®
Bohrung Versorgung Pumpe Stangendurchm.™ Stangensnde Montage
H- 1 12— 12VIC M- 1B-DI5 1- 05S=nge A- Shnded Leser — Standard
K- 137 - MW K2- 16 -0, 166 i — B g e — B -Posiion
HB- 1% M- @ TR | P C-  efengewinde
M- 160250 mlg-‘h,m'?’ - “rmengewids
Drosselung Motor B2- ‘120156 (|3- 0755
C- Tk S T I by ful
- B GE)Wan - 75 - i
B- D'meh'ggb‘?ﬂu - f{um";i:. 12- 12'%;?
N-  Keioe Drmsing 06— B (160 18- 14 56 mm
- rimuﬂ 16— 16" 40
D Sneatmbones K an B Ll weelngarm. D ektvalan Lidterratien rhaiion S st At m&%mw
™ Weitora Sarqoelheungs- Kombinatinos ariigtar Cpinan saf Afrag
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H-Track Elektrischer Linearaktuator
Produlatoniiguator - Uberbick

H2 c - 12 - A1
y
.’T‘. | Versorgung
+."/ Schritt 1: Bohrung = b
Drei GrBen ja nach Verstelkraft und -geschwindighsit. Zum hooam Mo 1e-0125
paessnden Bohrungecode siehe Lestiebsllen (Schritt 4). A2- (HE-0d
Al- B-01

-
1 1]

\g/ Drossolungskraise

Sie milssen die Lestbedingungen fir dis Drossslunge-Bestslicodes
kennen, um die komekie Konfiguration zu wihlen. Bei falscher Wah
kenn ee zu Rattem kommen. Retbermn tritt auf, wenn die Schwerkraft
dia Leat schnsller beachleunigh als der Motor sie bewsegan kann.
Dae vaurescht ein Blockissn und Autechen dar Lest [Stick-
Slip-Effeld]. Dersus folgen Schiden an den mecharnisch mi dem
Alktuator gekoppelten Bautsdan; der Alduator sslbat verflgt jpdoch
ilbeer Schutzfunkdionan.

-\u

WICHTIG: Wenn Sie iibar den gesigneten Drosselungscods
unsicher sind, fragen Sie bei Warner Linear Engineering nach
oder wihlen Sie B fir beides. Bei dieser Option erhihen Sie
die Mindest-Stromaufnahme, verhindern aber ein Rattern
unabhéngig von den Lastbedingungen.

Drossedung Schub: In dissem Fal ist dis Last so poeitioniser,

daes sie von dar Schwerkraft beechiaunigt wird, wahrend

dia Kolbenstange einféhrt, scdese diess in den Aktuator
zurickgedrickt wird, Wihlen Sie Drossslungecods G

SCHUE-

Schar-

Abbildung 4 S

Drosselung Zug: n dissem Fall ist die Last o pastioniert, dass sie
won der Schwarkraft beachlsunigt wird, wihrend dis Kobenatangs
ausfihr, eodese disss aus dem Aktuator gezogen wird. Whlen Sie
Droesslungscode H.

Abhildung 5

ormlaiE:

C- ‘Drossdung Schuh ’ B - [M2-04
H-  Trossdung g P T
B- Illpmi.lrgbnha 29— EROWat B4- [i2-025)
N-  FKan: Drossdung

" D Elsndarioptins kinean de Uik | milingan. D kivelien Lirlouratn arhalion Bl Anfiaga.
" Waus SusEatlurgs Koobisdimos o nfoga wiig

Drosselung beldes: In dissem Fall ist de Lest so positioniert,
dasa gie von der Schwerkraft beschleunigt wird, wihnend die
Kiolbenstange aus- und einféhrt, aodess diese eingeschoben bzw.
herausgezogen wird. Wehlen Sie Drcasaluingscods B

Schwakraft

Kelne Drosselung: In disssm Fall ist die Lest unabhingig von der
Schwarkraft. Die Last muss nicht abgebremst werdan, da sie extarn
kontrolisrt wird. \Wehien Sie Drosadungacode M.

l
N LT Sohwerkraft
(3
~ Abbildung T

Stromversorgung:

Achian Sie darauf, dass die wole Menrapannung und der vole
MWennstrom fiir bhre Konfiguration iber die Lénge der Leufzsit
anliegen. Siehe Saite 14 zu den slektischen Angaban.

Stromrem or gungeka bl

Heanm
Betrishepannung

M. Strombedarf

S pannungeaada
iH i
12 H
k] 1
H ?
aF 1
L H

Ak
Dk
EA
D&
164
L

1800
12V
F21 08

14V0C
4EVDC
4EVDC
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- 06 R90
-
(9 Mantage
Lear — Gtander d
a0 - "3 -Fsifian
Hub
I]!—?_'p[lrrrn] 10 - 10" [254 mm]
00- & fidom) 14~ 1¢ e
08 - 3" [0mm) 16 - “18" (406 mm]
Sandartublingen und die ugshrigen Bestel -
bngaben erhalten Sie sl ;

@

" Lasttabells — Beizpisl unter , Autbay snes Bestaloodes”, Saie T
Motorende 1 = 250 Watt Motorieiatung

EETEREESER

EREEEAAE T E

Lasttabella
Matorcode 2 = 560 Watt Motorleistung
| Bsisbren [Enbhen | [ Kwhbeen |
[— Eeshw. | N
[T
£63 Hi Bl FR 1
[T Hi A H LE
1125 Hi o 175 14
145 e B 14 04
160 Hz m 12 (13
131 H B 1 028
| HE L 15 01e
b HE ol 03 02z
45 e Al 05 15
D e ] 145 04z
.r"\l
W
de aus Lasttaballa

18 = Zehngrole 0125 = Dicke

Drrei GehBusegrifan (Wanddicken) fir varsch. Drilcke und Volumean.
%uﬁn\maﬂmdm Pumpencode siehe Lastsbeden (Schritt 4).

kﬁ'/ \

Stangoan/Bohrungen- SendergriBen

Stengendurchmessar jo rach GehéussZyWinder. Dar
Stengendurchmessar héngt won der gawshlten Bohrungagrifs ab.

“Wenn lhre Amaendung sinen anderen Durchmeasser ale vorgegebsn
erfordert, fregen Sie nach verfiigbanan Cptionen.

Produktkonfigurator - Oberblick

|_f?;| Abmesanpen In Zol [mm]
Y

06
] oz Durchy.
(5.8
&
2100 4
(254
0644
[16.4)

i 3:: Stangendurchm A mit Standard-Stangenende

Hub

Der Hub definiert dan bendtighen wollen Viariahraeg von ganz
eingsfahren bia garz ren. In Abbidung 2 sdll der Hebalarm
5.5 Zoll (140 mm) won Purkt A nech Punkt B bewegt werden. Ala
Faustregsl eciten Sie den Hub ein wenig groBer dmensioniersn,
damit dar Aktuator innan nicht enechiégt. Wenngleich sin
Anachlegen ksine Schiden hervornufen kann, eclke e3 nech
Migichksit vermiedan wardan.

Punkt B
5,5 (140 mim)

Punkt A

Abblldung 8
__ Balsplel {Abblldung 9): 5.5° {140 mm) bendtigter Verizhrweg,

,'(gﬁ", um die Lest von A nach B zu bewsgen. Wihlen Sie sinen
= H-Treck mit 8" (152 mm) Hub.

Montaga
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H-Track Elektrischer Linearaktuator

MabBe
| SomgeeeadeA |  Somgeend® |  Segeenkel |  SongeeesD |
BHEEEHEEEEEEEEEEEEEEEE -E
03 |BDmm | GE | 173 | GB (173 | B8 | 173 | 76 | 190 | 74 |1H | 77 | 106 | 74 | 184 | 73 186 | 76 |19 | B2 | 167 | B2 | 16T | 62 | 1E7
4" [} (#00mm| BE | 224 | BE |23 | BB | 224 | OF |24 (95 | 242 |97 | 247 |91 |232 |03 | 257 |06 (242 (82 |28 | 82 | 28| 82
& (D 460 mm| t0E| 274 | 10B| 274 | 10.6) 274 B 292 | 11.5 | 293 [44,7 | 258 |[11.1 | 283 [14.3| 288 (1416 | 282 (10,2 | 280 | 102 | 280 | 102 | 269
& (08 [2D0mm| {26 336 | 128 336 | 128 325 | 136|342 (13,6 344 |13,7 | 349 13,1 | 334 [133 | 358 (135 | 343 (12,2 | 340 | 122 310 [122] 310
A0F (80} [264 | 14,5 | 37E | 14.B| 376 | 148|376 | 166|303 | 16,5 | 306 | 16,7 | 400 (15,1 | 386 |[16,3 | 350 (166 | 304 (14,2 | 361 | 14.2( 354 | 142] 384
12 (1) [300 mm | {GE | 427 | 1GB| 427 | 1GE| 427 | 176 | 444 | 17,5 ) 485 | 17,7 | 460 17,1 | &35 17,3 | 480 [1756 | 446 (162 | 411 | 162( 411 | 162] 411
14" (14) (360 mm | 18,6 | ATE | 1E8| 4TE | 1B.E| 478 | 10,6 | &6 195 | 436 | 19,7 ( B04 | 19,4 ) 4B | 19,3 | &M |10.5 | 495 | 182 | 462 | 182 ] 482 | 182 462
16" {18 [400 mm| 205 | E28 | 208 | 626 | 208 | 628 | 25| BAE |25 | b47 | 2,7 | BE2 | 24,0 | 637 | 21,3 | 642 | 245 | B4E | 202 | 643 | 20.2] B4 | 202| B43

LEL* = Enbauiings. Alle Hutiangsn in Zok MINmetar-Hubidngsn gerndet

AT
H-Track — Abmessungen e . o8|
abgeb. mit Standard-Kolbenstangen-Ende A F— —f—
Do
Atmeszungen I 7ol [mmi e
Siahe Safts 12 7u den R o - e
Abmassungen i .
Siengan-Ende A Kugd, C | ["“'E] | - = o
AuBangewings und ’“"'_ —"_1""' | |
D innangswings § T T )
[Ty H Un_
[Eg:| nm
ik ] oI5
P ]
Eg —_— 5 TD- b
(=] | [é [ i
repen . HEDERe T
u:umt%un L cheen L o - 1 :'E
AbmEssungen nur fr den s Folkat gt a0 o e — —[u_}.,-]
ErbaL. Dl gegeoenen s | e
e shmeEEL M=
migicherweiss von den = e —
Fertigungsinlerarzen ab. g [::ﬂ]
Hubldangenauswahl 50 nuizen Sie das Hub-Auswahldiagramm
Sorgen Sie dafir, dass sich die Kolbenstange unter Last nicht
verbiegen kann
- Schritt 1 Suchen Sie im Disgramm lhre Hublange.
.
- - Schritt 2 Fishen Sie sine senkrechie Gerads von lhrer Hublinge
; e {au= Schritt 1), bis diess alle Kurvenlinien schneidet.
e Schritt 3 Suchen Sie im Disgramm |hre maximele Lest,
(L
i Schritt 2 Fishen Sie sine waagerechte Serade von lhrer Last
s (Schritt 3), bis =se die erste Linie aus Schritt 2 schneidat.

Schritt § Sie kinnen jeds Bohrungagrofe venwenden, bei der
sich die Kureeniinien links von der in Schritt 2 und
oberhall: dier in Schritt 4 gessichneten Linie befindsn.

10
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H-Track Elekirischer Linearaktuator

Aktuatoren von Wamer Linear lassen sich schnel und
drfach einbausn, ndam Bozen durch die Sfmunoen an
belden Enden das Garéts und darn In Halkerungan an der
Maschine bew. dar AU bewadenden Last gastackt wandan.

Dl varwendung von Yolmatanabolzan erzielt dia basta
Haltekraft, WVerwandan Sle anen Haterng oder anen
Splint, um eln Herausnutschan des Bolzans 2J vernindem
fvarrnakien Sk Spannhdsen und -stite),

1

- x >
1 1
B .

S—

i .
: :
o ) >

Dl EIntaubolzen massan, wia oban dargestalt, paralial
Zualnarder atehan. st dies nicht der Fall, entztenen
magichenwalsa starke Vibrationen, oder der Aktustor kann
blockleran.

ey Gobslkopf  — Froitragender
A Enbau A Einbau
TXETE L] i IT ME_
A G
L T L \,\\‘!J(,l
[ Y ™~ ] [ W N
s
Richtig Falsch

Sorgen Sle dardr, dazs de Bnbaubolzen aur baliden Salten
abgestatzt sind. Bn frettragender EInbau Ist nicht 2ullssig.
Ferit die richtige Abstitzaung, kann das de Labansdauer des
Gierdts varklrzan.

Allyemeine EInbauinformationen

Dber den OR-Cede gelangen Sie zurmn Videa.
Hinwaise v d Verfahren zur rohiigen Montags
won Wemer Linesraniraban

Fitipap witancdnunathdatny

Lastan missan Immer aentlang der Akluatorachse
wirkan, Aukarmitigs Lastan kKonnen zu Blockiaran und
voraeltigemn versagen das Garats tinen.

Werauchan Sle nlcht, H-Track-Aktuatoran am Schutarohr
zu bateztigen. Cas Raobr Ist nicht auf de zur Robrmontage
erforderiichen Krafte ausgelegt.

1
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H-Track Elekirischer Linearaktuator

Abmessungen und Stangen-Enden

Weitere H-Track-Kolbenstangen-Enden erhaltlich Cotionen auf Anfrage.
Abmaz=ungen in Zoll (mm)
B - Galenikopf C - Aulangewinda - Innengawinda

13—
.é‘l: B5

4
|' V3G m—-”i
11720 Gowine —/ - "~ - a

1 -
—131—| a8
et

—13 —
BEan

/J :/
“ ] e T N NN

mna - -

Hz Hz Hz

T 6 3T e

EES. J'Jil JII ;] 1 ﬁ"l
1z3 / /_/

Z
“,3’,"‘ - \ E38 Gamind = \ T Ijn_

283 Gantnie H1 H1 H1

MaBe

[ Spid | Sl | Skt | Seped

HEEEEEEEEEEEEAEEEAEEAEFEEE
2 02 | S0wmen | 68 (173 |65 [173 |65 |73 | 75 | 190 | 74 | 0 | 77 | 106 | 71 | 84| 73 | 4BG| 75 (1 | B2 [ 167 | 62 | 167 | B2 | &7
A" 04 [100mm| 28 (224 |85 |22 |85 | 224 | OF | 241 | OF | 242 | 07 | 247 | 94 | 232 | 03 | 237 | 0F (242 | 82 (208 | 82 | 208 | 82 | 208
E" D8 [150mem | 10,8 | 274 103 | 274 108 | 204 | 115 X2 | 115) 203 | 14,7 208 | 14,1 283 | 14,3 | 288 | 146|292 | 40,2 | 250 | 10,2 | 260 | 10,2 | 243
B 08 [200mm | 12,8 (325 125 | 325 128 | 326 | 135 342 [135) 344 | 13,7 240 [ 131 | 334 | 13,3 | 338 | 136 343 | 122 [ 30 (122 | A0 122 | A0
807 (1) (258 mem | 14,8 | 376 | 148 | 376 | 148 | 376 | 165| 393 | 165| 396 | 46,7 | 400 | 16,1 | 386 | 16,2 | 380 | 165 | 304 | 14,2 | 364 | 14,2 | 3684 | 14,2 | 3684
12° 12 [00mm| 16,8 | 427 168 | 427 168 | 427 | 175 444 [ATE| A6 [ 17,7 ABD | 17,1 435 | 17,2 | 440 | 175 445 | 162 | 411 182 | 411 |12 414
147 [14) (350 mm| 18,8 | 478 | 185 | 478 188 | 47E | 19,5) 496 [ 195] 495 | 10,7 | 504 | 191 486 | 10,3 | 404 | 10,5 ( 426 | 16,2 | 462 | 18,2 | 462 | 18,2 | 462
16" [16) [ 800 mmi| 20,8 | E28 | 205 | B28 | 208 |E3B | 25| B46 | 25| BAT | 24,7| BE2 | 24,1 637 | 24,3 | B42 | 2.5 | 548 | 20,2 | 543 | 20,2 | 543 | 20,2 | 513

LEL* - Enbawsngs wis in Tabele suf S 10 Ober dan Limnssrsichungen angsgeben. Al HubEngen in Zof; MIlmetsr-Hubisngen genmoed.

12
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H-Track Elektrischer Linearaktuator
Leistungsdaten

Lasttabelle
Motorcode 1 = 260 Watt Motorleistung

L1 a2
VED 2338 A3 202 H1 A 2 50,8 0E 16 250 4 0,75 19
1000 A0 TED free o] H1 =] 1,75 445 DE 13 219 2] 0,83 1B
1250 550 o 4411 H2 H3 1,4 35,6 0.4 10 1,69 43 0,48 12
1600 BET2 1125 GO0 H3 H3 1.2 A5 D.3E a9 1,50 ] 044 "
{TED L 1343 EE3S H3 ) ! 254 0,29 TA 1,25 a2 0,36 ]
200 ot 1587 TES H2 A2 0,65 1BE 010 45 a7a 0 023 B
2D 10004 1638 TEOES H3 =] 0.8 20,3 0,23 3] 1,00 25 0,20
2500 RRRF| 1983 5573 H2 A (41 127 DAE a5 0,80 16 0,18 3
200 14734 2400 106G H3 A1 0,45 4 043 a3 0.5 4 0,16 4

Lasst, Znll

a5 1 % 1" a2

2 Ed 0.8 4] 250 64 0,75 19

1,75 44 05 13 210 23] 053 1B

1.4 36 04 0 1,60 43 043 12

12 0 035 9 1,50 = 044 "

2525 11677 1963 8757 H3 a2 ! 25 02 T 1,25 = 035 ]
3000 13345 2380 10638 H2 A2 0,65 i 019 B )] 2 023 ]
IR 156H3 2521 11260 Ha3 a1 0.8 20 023 [} 1,00 ] 029 7
TR0 glii]] 275 13234 H2 Al 11 13 0B 4 0.ED 1B 018 [
450 24354 3600 1EH 4 Ha Al 045 i1 013 3 DEE 14 1R[] 4

13
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H-Track Elektrischer Linearaktuator

Elekirische Angaben

Stromversorgung
Achiten Sie dareuf, dass die volle Mennspenmung und der volle
Nennstrom fir lhre Konfiguration Ober die Langs der Leufzeit

anliegen. Siehe Stromyversorgungstabelle unten.

1
12 2 a0A 12voC
2 1 254 24V0C
2 2 504 24V0C
48 1 154 4BVDC
48 2 A 4BVOC

IWICHTIG: Der maximale Strombedarf ist die

Stromstarke (A), die bei Nenn-Betriebsspannung
zuverldssig bereitstehen muss. Er ist nicht mit

der Betriebsstromstarke identisch. Die Betriebs-
Stromaufnahme des H-Track hangt von der jeweiligen
Last ab. Sie verdndert sich analog zur Last. Sie sollten
den H-Track Aktuator in lhrer Anwendung analysieren, um
die tats&chliche maximale Stromaufnahme zu ermittein.

Anschlisse
Wichtig ist eine komekde Dimensionierung der Lester von der

Spennungsversorgung zum H-Tredk Nachfolgend Angaben zur
Auswehl der komekden Leitergrofe.

100 4 2 2 - *
oo 4 4 2 2 )
Bl 4 4 4 2 2
F{1] 3 B 4 4 2
El 3 B 4 4 2
50 3 B & 4 4
40 ] B [ B 4
a 10 0 B B &
m 14 12 10 B ]
10 14 [ 12 ] 10

5 Full 10 R 15 FuBf 20 Full 25 Ful

H5mp | @0m | @Em) | Eim | [FEm)

Langa in Full jm)
*= nicht empiohlen

14

Sicherungzempfehlungen fiir alle Systome:
Die Sichenung solite auf 135 % des Viollast-Ruhestroms
dimensioniert werden.

Komponentenschuiz und Gleichstrommotoren:
Gleichstrommotonen kdnnen beim Ein- bew. Ausschalten

hohe Spenmungs- und Stromspizen erzeugen. Antiperallel
geschaltete Zener-Dioden am Motor werden zur Unterdrickung
hoher Spitren empfohlen, demit diese Spitzen keine andieren
empfhindlichen Komponenten im Systern beschadigen.
\erwenden Sie eine antiparalel geschaltete 20-30-V-7ener-
Diode filr einen 12-V-DC-Mator und sine antiparalel geschattete
A0-40-V-Zener-Diode fir sinen 24-V-DC-Motor. Weitere
Empidehiungsn erheiten Sie auf Anfrage.

Anwendungstechnische Oberlegungen

Der 240-Watt-Motor (12 VDC) kann 40 A Strom aufnehmen.
Mehmen wir ek Bespiel, dass Se an 10 Ful (3 m) langes Kebel
von der Spannungsversorgung zum H-Track bendtigen. Aus

dier Tabele entmehmen wir den empfohlenen Leiterdurchmesser
B AWG. Disse Tabselle git fiir 100 % Enschalidauwer und basiert
euf ABYC E-11 (3 % Abfel). Bine genauere Analyse ergibt
miaghchenseise, dass ein keinerer Leiterquerschnitt fur e
Arwendung ausreicht.

Jeder Akbuator wird mit Anschiusssteckem ausgeiefert. Bai
Maotor-Code 1 werden unabhingig von der Spannung Stecher
vorm Typ Packand 58 mitgelisfiert. Bai Motor-Code 2 werden
unsbhangig von der Spannung Ringlkemmen, Grobe 12 AWG
mitgalisfert. Standardmalig ist der Stecker werkssefig am
Aktuatormotor befestigt, wahrend die Gegenbuchse zur
kundensatipen Instalation beigelegt ist. Speralstecker sind suf
Anfrage verilgbar.

Fir alle H-Track-Installstionen werden Sichenungen oder

Lesstungsschalter empéiohlen. Die Sichenung solite auf 135 %
des Wolllast-Ruhestroms dimensioniert wenrden.
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H-Track Elektrischer Linearaktuator

Leistungskurven britisch (metrisch)

Messwerte*
“Mesemene In den lEEtI.I‘gSELNGI'I =il Menmase

Aktuator-Geschwindigkeit

Die Geschwindigheit dee H-Track wird bei Meximallest und ohne Last angegeben. Alle Angaben bezishen sich suf 21 °C und nomals
Betriebespennung. Siehe nachfolgende Disgremme Geschwindigheit zu Last. Untedagen erhalien Sie von Warner Linear Engineering.
Gehen Sie sorgfaiig vor, wenn Sie die Taktzsit anhand der Aktuator-Geschwindighksit berechnen. Dies ist besonders wichtg, wenn die
Takizeit fir die Arwendung entscheidend ist. AuBerdem wird die Verfahrgeschwindigheit evtl. von der Befriebsumgebung besinfiusst.
Batriebsternperatur, tatsachiche Spennung (Spannungsabiall), wechseinds Lasten usw. konnen Geschwindighkeit und Takizest
besinflussen. Um die tatzdchichen Tekdzeiten zu ermitteln wird ein Test des H-Treck empfiohlisn.

A1 Pumpenleistung, Motorcode 1

1.6 (40,5)
1.4 3.8
=
E 12 - s
E 1 fom 4) = = Ho Entabma
3 s HE Austaron
= — — Hz Entabea
E s(i52)
2 ——H1 ustina
0.4 (10.2) = = H1 Emtsbran
0.2 §5.1)
a

EIEHZI 'IDI{IIZI 15‘IZID EI:IO{I E'-:I-I:Il:l E-'Z:ED GEIJO'IJ
Pazah)  fameh)  jooTEN)  (SssGN)  [111200) (13344  (15508N)

Lastin lbs:
. (o)
A2 Pumpenleistung, Motorcode 1
2 (50,8}

1.8 [45,7) 3

1.6 (40 %
& %
E tapsg e :m
E 1.2 (30.5) == "‘\
E B —
2 26.4) \Q.:. _ _ Entabran
h-]
g 0.8 (20,3} = : =
B osjing === ‘—:‘-.‘___'-"-\t\ :mﬁﬁ-

ot 1o w

0.2 |5,1) e =
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H-Track Elektrischer Linearaktuator

Leistunyskurven hritisch (metrisch)

Messwerkte™
*RaEswere In den Lelshirsjskurven eind Hanrwere

A3 Pumpenleistung, Motorcode 1

2.0 (03,8

2 (oeE
E 5 1 —— Butairen
E 1.mas Ay Sy =~ Enmm
E- ".\ ———— Ausfakren
E —_ | — - Emfabmn
g I ——umsfakinon
= = Emfrn
0.6 {127
o r r r r 1
a s0a 1oan 1moo 2000 2000
[2z=4H) [4d4BH) foa2Ny [amenh) Hi1z0M)
Last n Ibs
A4 Pumpenleistung, Motorcode 1
3 [To.0)
n
2sfong |y
E »
.1 J—
5 2 S - = oo
B
R \~" T A
i I '\ ~ — Hufatren
! 1 [26.4) :-,:_: — —Raslabraa
——=s = = = Bifhen
0.8 [12.7] "'-_";""--.-_-,____
a foali] 1ulm 1:;|:|:| 2
[2z24M) [4442N] (mamnh)
LastIn ks
B1 Pumpenleistung, Motorcode 1 Lo
3 [7e,8)
2.6 03,8
E k| \ —Austihren
E‘ = [ma,8) b = = Brfahre
= ———— Austahren
g 1.5 [38,1) I
i 1 25.4) ——Rushar
= = Hrfatren
o [12,7
o

] 1000 1500 2000 2600
(2=22aN]) [A4aah]) LLEE] 28N f11120K)
Lasst In s
Hmwiory
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Leistungskurven britisch (metrisch)

Messwerte®
*MeszweEne In den Lelstungskunen sind Nenmwene

B2 Pumpenleistung, Motorcode 1

3.5 (BB,B)

3 (78,5

"
b

&

Y

L = — Emntahron
\\

E oniean) —
=
K
£ ZI(o0E) ¥
i \w\\\\ ~— Austahran
% 1.5 f38,1) _ _ Emabrm
E 1 -:_':_:":_‘E i"“?l\\ —tushabrn
(2o.4) = = Enfabran
0.5 {127 ‘—%\ﬂ e o
"o 500 1000 1500 2000
[444aH] sl
Lastin s

B3 Pumpenleistung, Motorcode 1

4 (101,58
3.5 (s8,5) “
%
3 (76,5 5
5 —— Hastabran
2.5 (63,5 ESESS = = Bnfshron

e =

i wd iy b i s (s}

1.5 {23,1) ,_'_-_:_‘_1___:‘ S
ifendy ——— = = [Baishon
0.5 (12.7) ———
o T T T 1
a 500 1000 1500 2000
[za2ab) [444aK]) {oeTzh) (mBath)
i Lastin Ibs
B4 Pumpenleistung, Motorcode 1 Pl
o {162,4)
sfizsg) |
E = S—
E 4iim.g W = = Bmzhmn
= LY
]
2 amg ‘\\ e ——— hastabran
£ \ — — Bmzhmn
= 5
£ ozpas ;;:__ — ——tstatrn
i L = = Bmishan
1(25.4)
o 200 400 B0 8OO 1000 1200 1400
feob)  frr7ab)  [eoesh)  psmeM) pussN)  paasdy oozl
Last In s
Mewior
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Konformitatsmatrix
DUT H3N-12-1A23-A06R90
[ sewtt [ pwewww | ke |
Abdichtung
An ische Staubs WL-FAM-3.1.1 Einheit im Betrieb IPEEK EC 80520 erfill
\argan [EC-SPEZIF inheit muss im Batrieb gam. £n
Bepaichnung: Steinschiag
Priffkirpar: Hies, Durchmesser 0,96-1.6 cm
WL-PVM-.2 Verfahren: Schitien von 1 Kubddud Matend sus 1 m Hohe auf des Gerat
Partikebeschuss Besiarend aul ﬁ.l..snmtl.._ng Gearst: KLtlEJ_?h (6 Geiten), eingefahrans Stellung
SAE J1455 Dswer: 10 Zyi-:l_en_pf:- Aumnchiung ) o ) i
- Muss nach Prifung volfunktionsfShig sain; kosmetische Schaden
erlzubt, sber keine furkdionslen Abweichungen
Himsei=: Die Stecker missan beschaliet sain
- WL-PVM-2.1 N .
Reirigung IEC-SPEZIE Eiriweit muss IPESK gem. IEC 60529 arllen
WL-PVM-3.5 B -
Uniertawchen [EC-SPEZIE. IPET im Batrieb gem. IEC 60529
Korrosionsfestigheit
Dhesabraftetoff
Lacke
Etfnienglykol
WL-PVM-3.4 ﬁf‘;’lﬁl
Chemizche Fasfighsit =E-EF|DE;l122A5TM Schmierdl AP| CD (SAE J185)
. Kiihimittel-Additive
Bleichmitisliteung (3 %)
R134a KEHemittel
PAG-kEemittall
Bexsichrung: Salreprihnets]
Priffleper: Netal und direkder Strahl, 25 pai (1.7 bar), min, 1,136 ¥min durch eine
0,03-Zoll-Dis=e
- \erfahren: WL-Hammer EVWY 50
WL-PVM-2.3 - -
- Ausrichtung, Ger&t: MNicht relevent
Salmumgebung iro | Deuer 200 Stunden gesemt

Beurtelungskriterien: Muss nach Prifung volfunktionsfShig sain; kosmetische Schaden
erlzubt, sber Baschichtungen miz=sen haften. Keine funktionalen Abweichungsn
erlzubt.

Hirmwei=: Die Stecker missen beschaliet sein

Schwingungen und mechanische Stobe

Frequenz: Logarithmisch gleitend 10-2000 Hz

Gleitdauer: 20 Minuten

Achse: Alle 3 Achsen

Max. Melenkung: 1.5 mm von 10 bis 81 He

et M. Besschleynigung: 104 mis” &ff., 15 G Spitze von 70,5 bis 2000 Hz

Glatsnus WL-PVM-4.1 0 - 8 Stunden pro

Ausrichtung: Horzontal parallel aur ZyinderstangeBohrungsachse
Beurtelungshriterien: Muss nach Prifung volfunktionsfShig sain; kosmetische Schaden
erlzubt, sber keine furkiionslen Abweichungen

Himeiz: Die Stecker missan beschaliet sain

. _— KUNDEN-
Befrishsstoffestigheit FELOVERSUCH | F'UNDENSEITIG ZU DEFINIEREN, VERTRAULICH

Hiohe Stz aus 1 m

Beschleuniqung: Mur Schwerkraft

Ausrichiung: Kubiach, & Seiten

Arbeitstisch WL-PVM-4.3 Dewer: 1-mal pro Ausrichiung

Beurtelungshriterien: Muss nach Prifung volfunktionsfShig sain; koemetische Schaden
erlzubt, sher keine funkiionslen Abweichungen

Himweiz- Die Stacker dirien nicht beschaltet sain
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Konformitatsmatrix

Hihe: Sturz sus 1,2 m

Beschlsunigung: Mur Schwarkraft

Auanichtung: In Verpackung, nur Gropeckung

Treneport WL-PVM-4.4 Deuer: 1-mal

Beurteiingskritaran: Muss nach Prifung wolfunktionsiEhig ssin; kosmetiache Schaden
arsubt, aber keine funktionaen Abweichungen

Himweis: Die Stecker diren richt beechaltst ssin

Hihe: Sturz sue 2 m, kein Aufpral auf dem Boden, musa durch Kabekbaum gshalten
waanden.

Beschlsunigung: Mur Schwarkraft

Auanchtung: Micht rakwvent

Einbau WL-PWM-4.5 Cauer; B-mal

Beurtsiuingalritanan: Musa nach Prifung wolfunktionsfhig sain; koametiache Schaden
arsubt, ber keine funktionaen Abweichungen. Qustschvarbindungen miessn intakt
8= urd merstdrungsfeie Warner-Zugprifung bestaben.

Hirweis: Dis Stecker misssn beechaltet sain

TEMPERATUR / FEUCHTE
Befrishetamparetur WL-PWW-E4,2 | SIEHE KOMBIMIERTE UMGEBUNG, ABSCHNTT 23.2
Feuchta WL-PWM-54,2 | SIEHE KOMBIMIERTE UMGEBUNG, ABSCHNITT 23.2
Lagenungatempsratur WL-PWW-50 | SIEHE KOMBINIERTE UMGEBLNG, ABSCHNITT 2.3.2
Lagenungsfeuchte WL-PVM-50 | SEHE KOMBINIERTE UMSEBLUNG, ABSCHNITT 23.2
TEME. MAY: TO°C
%EM':‘.MH; -40 "3
. BERGAMGSDALER: WEMIGER ALS 4 MINUTE
Thermizcher Schock WLPVM-5.0 | 7001 |IE7EIT: £ MINLITEN DURCHNASSEN BE) TEMP -EXTREMEN, CEMESEEN AN
MOTCAGEHAILSE
ANFAH FYKLEN: 20
STRAHLUNG
) i 150 4802,
Uhtrewickett-Wirkung VEFFAHREN A | 00 STD. 400 % LV-BESTRAHLLING
Kombinierte Umgebung
Prifiurg in Kimakemmer, in Wechasinde Tamperstur von —28 °C bis +85 °C dber 12 h
der Temparatur, Feuchis,
Sparnung und Leat dber ainen Wachaende mlative Lufffeuchte von 10 bis B0 % dber 12 h
12-8tunden-ZyMus wecheshn. | WL-PAW-282
Dea geprifts Gerit musa 51 VWechzelnde Lastsn von <2224 N (Fug) - 5560 N (Schubi, nages. 500 Betéigungen in 12 h
Iyiden ohne Funkdionsverdust
widerstehen. Wechsende Spannung von SO bis 16VDC

Profil, kombinierte ™ ¥
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H-Track Elektrischer Linearaktuator

Abblidung 1 Awdallast

e
.

Abblidung 2 Freitragerder Einbau

Abblidung 3 Fir Gebekopthatteung

—
1
SEHEB-
th

Abblidung 4 Schub-/Zuglast

Lt
ﬂ —
= 7]
Richiig

| I

Abblidung § Exzentriache Last

Abblidung & Ausgefshrens LEngs

20

Arbettssplel (Zykhus)
Verfahrbewagung von der ganz singsfshrensn zur garnz susgefahranan Position
urd wisdsr ganz zurlck.

Ausgatahrane Lange

Dia Gesamtléngs des Aktustors wom Mittelpunkt dee hinteren Gabekopfs bis
zum Wittslpurkt der Bokendffrung der Kolbsrsetange, wenn das Gerat vollstandig
ausgefahren it (Abb. 6)

Bodallast
Eine Last entlsng der Achss der Alduatorspindal (Abb. 1),

Bolzenmontage

Dia Verwendung eines Stifts oder Bakzena durch die Offnung in der
Gisbekopthaltterung (an der Rickssite sines Akduators) oder der Kobanstange (an
dar Vordaresits eines Aktustors) (Abb. 7).

Elngefahremns Langs
Die Geaamtlénge des Aktuators won der Mitte des hinteren Gabelkopte bis zur

Witta dar Bolendfinung der Kolbenstangs, wenn das Gerdt sich in der voll
gingefshrenan Position befindet (Akb. 9.

Elnschattdauer

Dia Zait, wihrand demsr dar Aktuator eingeachaltet ist, m Vergleich zur Gesamtzsit.
Eine Eirechaltdsuer von 25 % bedeutst, dess das Gerdt 10 5 von jeweils 40 2
arbaitet, cder 4 & von 16 &,

Exzenirische Last
Eine nicht mittige Last, die zumn Blockisren und zur Verkiiraung der Lebensdauer
des Altuators filhren kann (Abb. 5).

Fraftragencer Einbau
Einbauart, bei der der Einbaubclzen nicht auf beiden Seiten abgestdizt wird. Ein
freitragender Einbau ist sine haufige Fehlerurzaches (gisha Abb. 2.

GabalkopMmalterung
Ein U-férmiges Metalltsil, sn dessen Enden sich sine Bohrurg befindst, in die man
ginen Bolzen cder Siift stecken kann (Abb. 3).

Last
Dia in Pfund (k=) odar Mewton (M) gemesssne Kreft, die als Axialast auf den
Altustor wirkdt.

Lasthaitumg
Dia Fahigket dee Aktuators, eine Last bei abgeschaltster Stromversorgung
stationdr zu halten.

Radlallast

Eine Last, dis auf die Seite der Kolbenstangs oder dber das Gehauss des
Aktuatorz wikd. Mormalerwsise wirkt sich redide Belastung negativ auf dis
Leberedauer des Gerdts sus (Abb. B).
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H-Track Elektrischer Linearaktuator
Glossar

Schublast
Eine Schublast driickt auf des Gerdt (Abb 4).

Selteniast
Sizhe Radislast (4kb. 8).

Sphzentast Abbikiung 7 Bolzenmontags
Cia maximale dynamische Lest, die auf den Alduator wikkt oder die der Altuator

bewegen kann.

Statizche Last
Cia maximale Last, wern der Aktuator nicht in Betrieb ist (oder sich nicht bewegt).
Dia statische Lest ist dis Heltelsistung sines Alkduators.

Strom zu Last

Cia Stromlast am Maotor wird in Ampers gemeesen. Dis Stromaufrahme wichst
mit der Laat.

Synehronbatriob
‘Wenn zich mehrars Aktuatoren zugleich urd zussmmen bewegen und dabsi nur
aine Positioreabweichung won nicht mehr ale £0,20 zusinander haben.

Vertahrgeschwindlgksrt

Dia Geschwindigheit, mit der ein Aktuator sus- oder einfahrt. Bei Gleichatom-
Einheiten ist die Auswirkung der Last auf dis Geschwindighesit grdfier als k=i
Wechaslztram-Modellen.

Abblidung 8 Redial- oder Ssitenlast

Wammeschuizschalter Abblidumng @ Eingefahrens Lings
Ein Schaltarim haotor, der den Mator bei Dbarschsiten siner sicheren Tempearatur
abschaltet.

Wirkungsgrad
Das Werhalnis von Eingangeleistung zu Ausgangsleistung.

ZTuglast
Eine Last, de an dam Gerdt deht [Abb. 10.

E2

| IS
| IS

Abblldung 10 Zuglast

|



Anwendungsspezifikationen - Application Specifications

Fragebogen zur Ausliegung von Elektrohubzylindern
Questionnaire to specify Linear Actuators

RODRIGUEZ GmbH Tel.: +49 (0)2403 780-0
Precision in Motion Fax: +49 (0)2403 780-870
Ernst-Abbe-Str. 20 info@rodriguez.de

52249 Eschweiler www.rodriguez.de

Firma - Company name: Datum - Date:

Adresse - Address:

Ansprechpartner - Contact name: Frau / Herr - Mrs. / Mr.

Funktion - Function:

Tel.: Fax:

Mobil: E-Mail:

Hub - Stroke [mm]:

Eingefahrene Lange - Retracted length [mm]:

Montagerichtung - Assembly orientation:

Geschwindigkeit - Speed [mm/s]:

Max. dyn. Last - Max. dyn. load [N]:

Max. stat. Last - Max. stat. load [N]:

Lebensdauerziel - Desired lifetime:

Einschaltdauer - Operation-duration [%)]:

Motorspannung - Motor-tension:

Anzahl synchron laufender Antriebe:
Number of sychronus drives:

Positionserfassung (keine, Endschalter, Potentiometer):
Feedback-device (no, limit-switches, potentiometer):

Positioniergenauigkeit - Accuarcy [mm]:

Wiederholgenauigkeit - Repeatability [mm]:

IP-Schutzklasse - IP-Protection class:

Temperaturbereich - Temperature-range [°C]:

Sonstige Optionen - Other options:




Anwendungsspezifikationen - Application Specifications

Skizze - Sketch

Notizen - Notes
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Deutschland / Germany

Zentrale und Fertigung
Main Office and Production

RODRIGUEZ GmbH
Ernst-Abbe-Str. 20

52249 Eschweiler

Tel.: +49 (0)2403 780-0
Fax: +49 (0)2403 780-860
info@rodriguez.de
www.rodriguez.de

Niederlassung Siid
Office South Germany

RODRIGUEZ GmbH
Max-Eyth-Str. 8

71672 Marbach a. Neckar
Tel.: +49 (0)7144 8558-0
Fax: +49 (0)7144 8558-20
info-sued@rodriguez.de

Frankreich / France

Rodriguez GmbH

29/31 Boulevard de la Paix
Parc d'activités du Bel Air

78 100 Saint Germain En Laye
Tel.: +33 (0)130 610616

Fax: +33 (0)130 615282
info_france@rodriguez.de
www.rodriguez.de

Diinnringlager
Reali Slim Bearings

Prazisionslager
Precision Bearings

Linearkomponenten/-systeme/-motoren
Linearcomponents/-systems/-motors

Sonderlager
Special Bearings

Edelstahl & Polymer Gehduseeinheiten
Stainless Steel & Thermoplastic Bearing Housings

Kugelrollen
Ball Units

Vertrieb - Distribution

Fiir die neuesten Verdffentlichungen - Kataloge, Software, oder CAD Zeichnungen
- besuchen Sie unsere Website www.rodriguez.de

For latest releases — newest features — and downloads of catalogs, software,

or CAD drawings visit our website www.rodriguez.de

Dieser Katalog ist durch die RODRIGUEZ GmbH urheberrechtlich geschiitzt. Ohne schrift-
liche Genehmigung der RODRIGUEZ GmbH diirfen weder Abschnitte noch der gesamte
Katalog nachgedruckt oder reproduziert werden. Fiir technische Anderungen oder Irrtimer
kann keine Haftung ibernommen werden, fir Hinweise bedanken wir uns. Alle bisherigen
Ausgaben verlieren hiermit ihre Gliltigkeit.

We reserve the right to make technical changes. We take no responsibility for errors, but
welcome comments. Reproduction either in part or in total, is prohibited. The validity of all
previous editions have expired.

© RODRIGUEZ LIN A7.1 2016 D/GB
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