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Buskommunikation – die Zukunft der Aktuator-Steuerung

Die Steuerung eines Aktuators über einen Netzwerkbus öffnet die Tür zu 
ungeahnten Möglichkeiten im Maschinen-Design. Zusätzliche Steuerungs-, 
Überwachungs- und Rückmeldeoptionen können separate Steuereinheiten 
überflüssig machen. Diese Optionen vereinfachen nicht nur die Konstruktion, 
Diagnose und Installation, gleichzeitig sinken auch die Hardwarekosten.

Die eingebaute CAN-Bus-Option ermöglicht 
die Kommunikation mit den elektrischen 
Linearaktuatoren des Typs Electrak® HD über ein 
einfaches Zweileiter-Netzwerk.

CAN-Bus in der Praxis
Der Electrak HD verwendet den CAN-Bus J1939, 
einen bewährten Bus-Standard, der in Maschinen 
der Bau- und Landwirtschaft weit verbreitet ist. 
Bis zu 16 Electrak HD Aktuatoren können mit 
derselben Steuereinheit und mit weiteren CAN-Bus-
Steuerungen im Netzwerk verbunden werden.

Auf diese Weise lassen sich komplexe Echtzeit-
Interaktionen zwischen mehreren Aktuatoren 
und zugehörigen Systemen deutlich einfacher 
überwachen und steuern.

Anwendungsbeispiele
• Kontrolle der Stellung von Türen und Klappen und 

systemabhängigen Bewegungsablauf.
• Überwachung von Temperatur, Überlast 

oder Spannungsschwankungen, ggf. mit 
anschließender netzwerkweiten Aktion. Zum 
Beispiel: Lüfter einschalten, Drehzahl reduzieren 
oder Funktion anhalten.

• Bestätigung, wenn Position oder sonstige 
Kriterien erfüllt sind.

• Synchronisation der Bewegung mehrerer 
Aktuatoren.

Vorteile einer CAN-Bus-Steuerung
• Bessere Steuerfunktionen – komplexere und 

präziser gesteuerte Bewegungen.
• Erhöhte Sicherheit – Rückmeldung in Echtzeit mit 

Überprüfung aller Funktionen.
•  Kürzere Planungszyklen und Installationszeiten 

– CAN-Bus bedeutet minimale Verdrahtung, 
keine zusätzlichen Steuergeräte und schnelle 
Anbindung an vorhandene Netzwerke.

• Mehr Flexibilität – Nutzung desselben 
Aktuators mit minimaler Umprogrammierung 
für verschiedene Anwendungen, anstatt 
spezieller Aktuatoren und Steuerungen pro 
Anwendungstyp.

• Reduzierte Kosten – sämtliche dieser Punkte 
resultieren in geringeren Entwicklungs-, 
Komponenten-, Installations-, Betriebs- und 
Wartungskosten.
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Noch mehr Kontrolle und Leistung: die Synchronisierungsoption

Die Steuerungsfunktionen des Electrak HD werden von uns strengen Tests unter
zogen, damit Ihre Maschinen alle anwendungstechnische Herausforderungen 
meistern – ganz gleich ob geplant oder ungeplant. Mit der neuen Synchroni sie rungs
option können Maschinenentwickler nicht nur schwerere Lasten be wäl tigen, sondern 
auch die zuweilen unvorhersehbaren Probleme asymmetrisch verteilter Lasten.

Nicht alle Anwendungen halten für Maschinen
konstruk teure ideale Bedingungen bereit. Beispiels
weise kann eine zu bewegende Last auf einer 
Seite deutlich schwerer sein, was Schäden an der 
Maschine oder den Komponenten nach sich ziehen 
kann.

Für solche Szenarios kann die Synchronisierungs
funktion die Last gleichmäßig auf zwei oder mehr 
Electrak HDs verteilen. Diese per Knopfdruck 
akti vierbare Funktion eröffnet ganz neue 
Einsatzbereiche, wo ein einzelner HDAktuator die 
Last nicht beherrschen kann.

Gleichzeitig können die Anwender durch die 
parallele Nutzung mehrerer leistungsfähiger HD
Aktuatoren noch mehr hydraulische Antriebe 
effizient „elektrifizieren“. 

Vorteile der Synchronisierung
• „Ruckelfreier“ Betrieb. Werden mehrere, 

synchro ni sierte Aktuatoren installiert, profitieren 
Konstrukteure von einem stabileren und 
möglicher weise schnellerem Hub, benötigen 
keine zusätzliche Führung und können 
asymmetrische Lasten besser beherrschen.

• Einfache Montage mit geringem Verdrahtungs
aufwand, da die Steuerfunktionen zur 
Synchronisierung in den Aktuatoren 
integriert sind (im Unterschied zur externen 
Synchronisierung).

Jeder Electrak HD kann bis zu seiner maximalen 
dynamischen Schub oder Zugleistung arbeiten, um 
eine asymmetrische Last automatisch und synchron 
zu bewegen.

WARUM SYNCHRONISIEREN?
Handhabung ungleicher/sperriger Lasten
Heben höherer Lasten
Integrierte Bewegung an mehrere Endlagen
Verzicht auf mechanisches Gestänge
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Electrak® HD

Bereit für den Einsatz unter extremen Bedingungen

Der Electrak HD ist die perfekte Lösung für Industrieanwendungen mit besonders 
hohen Lasten – auch beim Umstieg von Hydraulik auf Elektrik. 
Unter rauen Bedingungen zeigt er sein ganzes Können. Jeder HD-Aktuator ist 
so konzipiert, dass er die strengsten OEM-Testkriterien für mechanische und 
elektronische Komponenten erfüllt und sogar übertrifft, einschließlich IP69K.

In Kälte bis zu -40 °CIn Hitze bis zu +85 °CGeschütz vor Schmutz, 
Wasser, Düngemittel,
Säuren und Öle

Schutzart IP66 (dynamisch), IP67 (statisch) und IP69K (statisch)





15

 HD

Einfacher Einbau, überlegene Steuerung, weniger komplex

Einfacher, kompakter und schneller Einbau
• Elektrische Betätigung erfordert weniger 

Komponenten als Pneumatik- oder 
Hydrauliksysteme – zugunsten einer schnelleren 
und einfacheren Installation.

• Kosten für Bauteile sind geringer als für 
vergleichbare Pneumatik- oder Hydrauliksysteme.

• Kompaktere Abmessungen erleichtern und 
beschleunigen die Konstruktion.

Einfacher steuerbar bei höherer Genauigkeit
• Vollständig elektrische Komponenten 

bedeuten einfachere Integration, weniger 
Steuerkomponenten und weniger Komplexität.

• Elektrische Aktuatoren reagieren schneller 
und berechenbarer. Es findet kein Driften bei 
abgeschalteter Energie statt.

Niedrigere Energiekosten
• Elektromotoren haben prinzipbedingt einen 

höheren Wirkungsgrad als pneumatische oder 
hydraulische Antriebe.

• Keine Aufrüstung des vorhandenen Systems 
notwendig, um möglichen schleichenden 
Energieverlust auszugleichen.

• Keine Energie zum Halten der Last erforderlich: 
weniger Energieverbrauch.

Weniger Wartungsaufwand
• Das Fehlen von Hydraulikpumpen, -ventilen oder 

-schläuchen resultiert in kürzere Stillstandzeiten; 
es müssen weniger Teile gewartet und 
ausgetauscht werden.

• Die in sich geschlossenen, elektronischen 
Einheiten erfordern keine Wartung und lassen 
sich somit an beliebiger Stelle einbauen.

• Elektrische Aktorik erspart dem Anwender den 
Wartungsaufwand, der in Zusammenhang mit der 
Wartung von hydraulischen Systemen entsteht.

Sauberer, leiser Arbeitsplatz
• Der Verzicht auf Pumpen, Druckmedien, 

Chemikalien oder Lösungsmittel hält den 
Arbeitsplatz sauberer und leiser.

• Elektroaktuatoren sind kompakter und erfordern 
weniger an Material und Platz in der Produktion.

• Regionale Produktions- und 
Vertriebsstandorte minimieren Frachtkosten und 
CO2-Belastung.
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Elektrische Aktorik für bessere Maschinen-Designs 

Die folgenden Anwendungsbeispiele zeigen, welche immensen Vorteile der 
Electrak® HD im Vergleich zu pneumatischen und hydraulischen Lösungen liefert. 
Hierzu zählen reduzierte Entwicklungs-, Einbau- und Betriebskosten ebenso wie 
erweiterte Steuerungsmöglichkeiten, mehr Sicherheit und Produktivität.

Mit Hilfe von elektrischen Linearaktuatoren gelangt 
ein einzelner Servicetechniker schnell und sicher an 
den Motorraum.

Wartung und Reparatur durch eine Person

Nutzfahrzeuge

Schnellwechsler

Ausrüstung für den Straßenbau

Garten-, Baustellen- und Versorgungsfahrzeuge 
müssen sowohl robust als auch effizient steuerbar 
sein. Der Schutz gegen Umgebungseinflüsse (IP69K), 
hohe Tragzahlen und die CAN-Bus-Kommunikation 
(J1939) stehen für diese Leistungsmerkmale.

Schnellwechsler-Aktuatoren erlauben beispielsweise 
dem Fahrer eines Radladers, die Anbaugeräte von 
seinem Sitz aus zu wechseln: für mehr Produktivität 
und Sicherheit.

Lange Hübe, Schutz gegen raue 
Umgebungsbedingungen und hohe Traglasten 
(einschließlich hoher Stoßbelastung durch 
Windscherung) machen den Electrak HD zur 
Ideallösung für dieses Straßenbaustellenschild.
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Electrak® HD

Ausrüstung von Schienenfahrzeugen

Rettungsfahrzeuge

Logistiksysteme

Schaltanlagen

Härtesten Bedingungen ausgesetzt: Sei es die 
Betätigung eines Schüttgut-Schiebers oder eines 
Stromabnehmers – der HD-Aktuator funktioniert 
trotz extremer Witterungsbedingungen, starker 
Vibrationen und Hochdruckreinigung einwandfrei.

Das Ausfahren von Lichtmasten an Rettungsfahrzeu-
gen muss zuverlässig funktionieren. Der Electrak HD 
ist einfach zu steuern, hat eine eingebaute Hand-
hilfsbetätigung und arbeitet bei jedem Wetter – Ret-
tungskräfte können sicher ihrer Arbeit nachgehen.

Mit seiner eingebauten J1939 CAN-Bus-
Unterstützung erleichtert der Electrak HD den 
Aufbau intelligenter Logistiksysteme wie des hier 
abgebildeten Materialtransport-Fahrzeugs.

Elektrische Schaltanlagen befinden sich häufig 
an abgelegenen Standorten. Daher muss jeder 
Schaltvorgang störungsfrei und mit Rückmeldung 
funktionieren. Der Electrak HD ist für diese Aufgabe 
ideal – sei es in der Arktis oder in der Wüste.
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Bestellangaben für den Electrak® HD

Bestellschlüssel

1 2 3 4 5 6 7 8

HD12 B026- 0300 LXX 2 M M S

1. Modell und Eingangsspannung
HD12 = Electrak HD, 12 VDC
HD24 = Electrak HD, 24 VDC

2. Gewindetriebart und dynamische Tragzahl
B017- = Kugelgewinde, 1,7 kN 
B026- = Kugelgewinde, 2,6 kN
B045- = Kugelgewinde, 4,5 kN
B068- = Kugelgewinde, 6,8 kN
B100- = Kugelgewinde, 10 kN
B160- = Kugelgewinde, 16 kN

3. Bestell-Hublänge (1) (2)

0100 = 100 mm
0150 = 150 mm
0200 = 200 mm
0250 = 250 mm
0300 = 300 mm
0350 = 350 mm
0400 = 400 mm
0450 = 450 mm
0500 = 500 mm
0550 = 550 mm
0600 = 600 mm
0650 = 650 mm
0700 = 700 mm
0750 = 750 mm
0800 = 800 mm
0850 = 850 mm
0900 = 900 mm
0950 = 950 mm
1000 = 1000 mm

4. Electrak® Modular Control System (EMCS)
EXX = Nur elektronisches Überwachungspaket
ELX = EXX + Endlagen-Ausgangssignal
EXP = EXX + Analoger (Potentiometer) Positionsausgang
EXD = EXX + Digitaler Positionsausgang
ELP = ELX + Analoger (Potentiometer) Positionsausgang
ELD = ELX + Digitaler Positionsausgang
LXX = EXX + Niederstromschalten
LLX = EXX + LXX + Endlagen-Ausgangssignal
LXP = EXX + LXX + Analoger (Potentiometer) Positionsausgang
CNO = Can-Bus J1939 + Rückführungslose Drehzahlsteuerung
SYN = LXX + Synchronisierungsoption

5. Kabelsatz-Option
1 = 0,3 m lange Kabel mit losen Enden
2 = 1,5 m lange Kabel mit losen Enden
3 = 5,0 m lange Kabel mit losen Enden

6. Hintere Adapteroption
M = Querbohrung für 12-mm-Bolzen
E = Querbohrung für ½-Zoll-Bolzen
N = Gabel-Querbohrung für 12-mm-Bolzen
F = Gabel-Querbohrung für ½-Zoll-Bolzen

7. Vordere Adapteroption
M = Querbohrung für 12-mm-Bolzen
E = Querbohrung für ½-Zoll-Bolzen
N = Gabel-Querbohrung für 12-mm-Bolzen
F = Gabel-Querbohrung für ½-Zoll-Bolzen
P = metrisches Innengewinde
G = zölliges Innengewinde

8. Adapter-Ausrichtung
S = Standard
M = um 90° verdreht

(1) Weitere Hublängen auf Anfrage, bitte wenden Sie sich an den Kundenservice.
(2) Max. 500 mm für 16 kN

Der folgende Bestellschlüssel gewährt einen schnellen Überblick über die erhältlichen 
Ausführungen. Bei der Produktauswahl müssen viele Anwendungsdetails beachtet 
werden: erforderliche Belastbarkeiten, Geschwindigkeiten, Steuerungsfunktionen, die 
Umgebungsbedingungen und erforderliches Zubehör.  
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Electrak® HD

Hilfreiche Online-Quellen

Auf unserer Webseite finden Sie zahlreiche Anwendungs-, Auswahl- und Schulungs-
werkzeuge, die Sie bei Ihrem Auswahlprozess bestmöglich unterstützen. Zudem berät Sie bei 
der Auswahl und Dimensionierung des für Ihre Anwendung geeigneten Electrak® HD-Modells 
gerne unser Team aus erfahrenen Anwendungsingenieuren. 

Einfache Produktauswahl Interaktive 3D-CAD-Modelle 
Interaktive, 3D-CAD-Modelle in allen gängigen CAD-
Formaten – kostenlos zum Downloaden: 

Electrak HD-Microsite 
Detaillierte Informationen und alles über die Vorteile einer elektromechanischen Lösung finden Sie auf unserer 
speziell eingerichteten Microsite:
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Smarte Aktorik

Industrielle Systeme werden immer stärker vernetzt. Folglich wächst der Bedarf an 
intelligenten Komponenten, die miteinander kommunizieren und ohne Bedienereingriffe 
arbeiten.  

 

Nahtlose Vernetzbarkeit
Die intelligente Fabrik, bzw. „Smart Factory“, 
umfasst eine Reihe vernetzter Maschinen und 
Geräte, die mittels moderner Aktorik einen 
reibungslosen, synchronisierten und sicheren 
Fertigungsprozess ermöglichen. Dies umfasst 
Gabelstapler, Montage-/Kontrollstationen, 
fahrerlose Transportsysteme sowie Komponenten, 
die sich bei laufendem Betrieb schnell und einfach 
anpassen lassen.

Vorteile der smarten Aktorik
• Erhöhte Sicherheit und Produktivität.
• Erweiterte Diagnose- und Steuerungs-  

möglichkeiten.
• Weniger Komponenten, eingesparte Verdrahtung.
• Unkomplizierter Aufbau, einfachere Installation.
• Reduzierte Hardware- und Softwarekosten.
• Kürzere Entwicklungszeiten, leichtere  

Maschinen.
• Verbesserte Funktionalität und Leistung.
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