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ckierstationenider Automobllersteller mussen: Oberflichenoptik und Qualitdt der
: AERBE T O C @l 1 DLy | IR e Karosserielackierung héngen ent-
Deim Lackieren eimwanaireie Restiltate belioehstmoglicher scheidend von der eingesetzten Appli-
. kationstechnik ab. Auf dem Hightech-
Effizienz und Elexipilitat liefern. Ramit das erstklassige Sektor des automatischen Lackauf-
I ' ey : e LIRS i trags setzen Losungen von Dirr mit
Oberflachenfinish stimmt, zahlt jedes Detail - wie zum: | dem Geschifisbereich Application
- R it L 4 : Technology MaBstdbe. Dazu gehort
inglager (n'Robeterhandactisen: unter anderem der weltweit erfolg-
| reichste Lackierroboter Ecopaint
ztdabel auf Rodriglez: ' | Robot. Die besondere Anforderung an
(INESN PRI i e : | den Roboter besteht darin, wihrend
des Lackiervorgangs den Zerstiu-
ber im konstanten Abstand senkrecht
~—— =  zur Karosserieoberfliche zu fihren,
= ~  um so den gleichméBigen Lackauf-
trag zu gewdhrleisten. Flr die flexibel
einsetzbaren Dosier- und Farbwech-
selsysteme finden modulare Roboter-
armkonzepte mit Sondergetrieben der
Atlanta Antriebssysteme E. Seiden-
spinner GmbH Anwendung.

Viel drin, wenig dran

Das jahrzehntelange Know-how des
Atlanta-Engineerings floss in die
Entwicklung und Konstruktion der
Roboterhandachse fir die Lackierro-
boter ein. Das Ergebnis ist eine beson-
ders kompakte, gewichtsoptimierte
und in drei Achsen bewegliche Lisung
mit Stirnrad- und Kegelradgetrieben,
die sich durch ein besonders kleines
Verdrehspiel und hohe Verdrehsteifig-
keit auszeichnen. Bei der Entwickiung
standen insbesondere der Bauraum
und das Gewicht im Fokus. Denn das
kleine Detail im groBen Ganzen wirkt
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sich in Bezug auf Dynamik und Bewe-
gungsfihigkeit auf das Gesamtsystem aus.
Bei den Massen, die wéhrend der Akkord-
arbeit der Lackierroboter beschleunigt wer-
den milssen, zahlt jedes Gramm. Daher
kommen in den Roboterhandachsen acht
REALI SLIM®-Dinnringlager (Rillenkugella-
ger, Schragkugellager und Vierpunktiager)
von Rodriguez in sechs unterschiedlichen
GroBen und in abgedichteter Ausfihrung
zum Einsatz, Mit dem geringen Gewicht
und dem besonders kleinen Querschnitt
sind sie vor allem in Robotik-Applikationen
die erste Wahl. Das Rillenkugellager aus
der KA-Serie beispielsweise verfigt dber
ginen AuBendurchmesser von rund 8% mm
bei einem Querschnitt von nur 6,35 Millime-
tern und bringt gerade mal 63 Gramm auf
die Waage — das entspricht dem Gewicht
eines Mars-Schokoriegels -, kann aber
dennoch groBe Lasten zuverldssig dber-
tragen. Ein weiterer Vorteil ist der grofie
Lager-Innendurchmesser, da die erfor-
derlichen Leitungen und Schlduche innen
durch das Getriebe gefiihrt werden; so sind

‘DasWissen macht's

Neben dem differenzierten Produktspek-
Strimkommt Anwendearn das Rnow-nowvon
Rodrglez aus tber 60 Jahren praktischer
o Erfahriing zugltes Wolfgang: Lorehy Kan-
struktionsleiter beit Atlanta; verdeutlieht:
JImGenensatz zunormalen Lagern gibtes
S e Bonnrnglager kelnetStandardoerach-
‘nuUngsprogramme: Rodriguez: hat uns bel
der Auslegung van Anfang an unterstitzt
und' uns auch mit' Toleranzempfehlungen
zur Bearbeitling der Anbacteslle Weiterge-
Holfen! So lassen slch uppotige Trial-and-
Error-Frozesse vermelden und die Zeit bis
zur IMarkirelfe verkUrzen: Kined kommt
die/hohe Entwicklongskompetanz von He-
driguez: Wo' Standardiager an (hre Gren-
Zen' stofen, warden madgeschnelderta
I'éstinnen gemal der entsprechenden
Applikationsanfordertingen und Betrigbs-

sie geschiitzt und bleiben nirgends hén-
gen. Dadurch kénnen die Getriebe mit einer
besonders groBen Hohlwelle und bei kom-
pakter Gesamt-BaugriBe realisiert wer-
den.

Dynamik bewegt, Prazision iiberzeugt

Trotz der hohen Geschwindigkeiten, mit
denen die Lackierroboter arbeiten, werden
im Hinblick auf die Prazision keine Kompro-
misse gemacht. Im Gegensatz zu Pick-and-
Place-Anwendungen, bei denen es vorran-
gig auf Wiederholgenauigkeit der Start- und
Endpositionenankommt, ist beim Lackieren
zudem das prézise Einhalten von Position
und Geschwindigkeit einer vorgegebenen
Bahn substanziell. Bei selbst geringsten
Vibrationen oder Gleichlaufschwankungen
ist der konstante Abstand fiir den abso-
lut gleichm&Bigen Farbauftrag nicht mehr
gewdhrleistet. Auch diese Anforderungen
an hichste Prazision erflllen die einge-
setzten DOnnringlager durch die standard-
m&fig hohe Laufruhe und Rundlaufgenau-
igkeit. Dadurch haben sich die Lager nicht

bBedingungen: Koneipiert Und gefertigts Cb
filr 'Am'-'endungeﬂ mit bestimmten Heln-
raumklassen, hehen Temperatiren; groBen
Temperatursehwankingenioder auch wids
rige Elnfilisse wig feinster Farblecknebs!
— neben den Lagerbestancteilen wis Rins
gen, Kugeln und'Kafig sind auch Schmier=
staffe und Dichtungen fir die Funktionali-
tat des Lagers und damit' des Gesamisys-
tems wesentliche Konstruktionsslemente:
Daher bietet Rodrguez entsprechende
Losungen Unter Berlickslchtiglng von pri=
méaren Diehiungselgensehaiten sowie Var-
sohlelB und'im: Hinblick auf dia [eweillgen
AnschlussKonstriktionsn,
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nur in unterschiedlichsten Robotersyste-
men bewdhrt, sondern auch in automati-
sierten, hochprizisen Prozessen wie sie in
Dreh- und Positioniertischen ausgeflbri
werdan,
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